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污染源自行监测计划方案










安徽好运机械有限公司
二零一八年一月五日




1、 企业概况及监测能力简介
 企业概况介绍：
安徽好运机械有限公司是一家从事叉车研发、制造、销售与服务的股份制民营企业。现有员工约372人，其中本科以上学历66人，硕士学历10人，主导产品为5吨及其以下内燃平衡重式叉车。是国家高新技术企业，安徽省企业技术中心，合肥市工业设计中心。
公司于2012年入驻桃花工业园，占地面积183亩，一期工程建筑面积约10万平方米，现有整机及部件生产线16条，具有年产25000台3-5t内燃平衡重叉车的生产能力。
公司自2013年以来，以建设智能工厂为目标，大量采用机器人和数控化设备，拥有激光及等离子切割机、立式加工中心、车铣复合中心、焊接机器人、滚轮轴（链轮轴）柔性化加工单元等近百台套，目前已实现从下料、加工、焊接到装配出厂检测全流程数控化制造。
公司秉持“以人为本，以精品回报社会”的核心价值理念，坚持社会效益与企业效益并重的原则，以质量为核心，市场为导向，服务为手段的企业经营策略，实行现代企业管理。
公司自2012年投产以来，先后取得ISO9001:2008质量管理体系、ISO14001:2004环境管理体系、OHSAS18001：2007职业健康安全体系认证，安全生产标准化二级企业认证，并被命名为安徽省安全文化建设示范企业、合肥市职业健康工作示范单位等荣誉称号。
“十三· 五”期间，公司以建设智能工厂为目标，以提质、增效、节能、环保、少人化、省力化、自动化、智能化为原则，通过对工艺装备升级改造，初步实现加工的自动化。公司近年来加快创新步伐，每年投入2000万元以上资金，推进工艺装备升级改造，实现转型升级。同时，对有毒有害工序探索以机器替代人工作业，逐步打造智能工段与智能车间。
公司的战略与愿景：要将公司建设成为中国合力叉车在中东部地区中小吨位叉车和细分产品研发、制造、销售及出口基地；股东和利益攸关方物质和精神财富的创造者；客户最信赖的产品和服务的提供者；员工心目中的理想家园。
肥西县环境保护局于2011年4月、2013年8月对我公司兴建的运搬机械研发、制造、销售及服务项目进行了环境影响评价审批和环保验收。按照要求，对喷涂废水配套建设了污水处理设备，对结构件抛丸设备、等离子切割机、喷涂废气建设了废气处理设备等环保设备设施。           
企业排污情况：
废水：室外排水实行雨污分流，生产废水（喷涂循环水）经厂区污水处理设备处理后循环使用，生活污水进入经开区污水处理厂进行深度处理。外排废水中主要污染物COD 、BOD5、氨氮、石油类、SS、PH等均满足经开区污水处理厂接管标准要求。废水排放执行经开区污水处理厂接管标准。
废气：火焰等离子切割机使用除尘设备进行烟尘净化处理达标后，通过15米高排气筒外排；结构件抛丸粉尘、打磨作业粉尘通过除尘设备处理达标后，通过15米高排气筒外排；焊接烟尘现场采用除尘设备进行烟尘净化，喷漆室采用水循环法去除漆雾，产生的有机废气采取活性炭吸附脱附及催化燃烧方法处理后经22米高排气筒外排，烘干室有机废气采用燃烧法处理；废气污染物标准执行《大气污染物综合排放标准》GB16297-1996中二级排放标准；VOC排放执行《合成革与人造革工业污染物排放标准》（GB/T21902-2008）表5相关标准。
噪声：噪声排放主要由机械设备、空气压缩机、厂内机动车辆等设备运行产生的噪声。噪声排放标准执行《工业企业厂界噪声排放标准》（GB12348-2008）中2类区标准。
监测能力：因本公司无自行监测能力，年度监测工作委托第三方有资质监测机构进行检测。
本次监测手段：为履行企业本次自行监测的职责拟采取的污染物自行监测手段及开展方式。本公司所有项目均采取委托监测，监测方式为手工检测。
二、监测内容
（一）监测点位及监测项目设置
1、废气污染物监测点位及监测项目设置
我公司（厂）共有5个废气污染物排放口，在各排放口处设置1个监测点位，具体情况见表1。
                       表1 废气污染物监测点位及监测项目设置
	序号
	监测点位
	监测项目

	1
	喷漆废气排放口
	二甲苯、VOC

	2
	结构件抛丸废气排放口
	粉尘

	3
	等离子切割除尘废气排放口
	粉尘

	4
	槽钢抛丸废气排放口
	粉尘

	5
	履带式抛丸除尘废气排放口
	粉尘


2、废水污染物监测项目设置
废水污染物监测设置在污水排口，委托第三方环境检测资质机构对废水中的COD、BOD5、氨氮、石油类、SS、PH等水污染物项目进行检测。
3、 厂界噪声监测点位设置
  厂区共设置4处检测点位，分别位于厂区东、南、西、北四个方位。检测点位示意图
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（2） 监测方法及方法依据
 表2 废气污染物手工检测标准方法及检出限
	项目名称
	检测标准/方法
	最低检出限

	粉尘
	GB/T5468-1991
	0.001mg/m3

	VOC
	HJ734-2014
	0.04mg/m3

	二甲苯
	HJ584-2010
	0.010mg/m3


表3 废水污染物手工检测标准方法及检出限
	项目名称
	检测标准/方法
	最低检出限

	COD
	HJ828-2017
	4mg/m3

	BOD5
	HJ505-2009
	0.5mg/m3

	SS
	GB11901-89
	/

	pH
	《水和废水监测分析方法》（第四版）3.1.6.1
	/

	NH3-N
	HJ535-2009
	0.025 mg/m3

	石油类
	HJ637-2012
	0.04 mg/m3




表4 厂界噪声监测方法、使用仪器及检出限
	项目名称
	监测方法及方法依据
	仪器设备名称及编号
	最低检出限

	噪声
	工业企业厂界环境噪声排放标准GB12348-2008
	多功能声级计AWA6228-3
	55-65


（三）监测频次
根据公司建设项目环评要求，废气、废水及噪声监测频次均为每季度一次。
废气污染物、废水污染物及噪声监测数据结果及时在企业的电子显示屏公开（我公司无企业网站，也非国省控污染物企业）公布。
3、 监测结果评价标准
表5  废气污染物监测结果评价标准
	监测点位
	监测项目
	评价标准

	
	
	名称及代号
	时段、级别
	限值

	喷涂废气排口
	二甲苯
	《大气污染综合排放标准》GB16297-1996
	二级
	40

	喷涂废气排口
	VOC
	《合成革与人造革工业污染物排放标准》（GB/T21902-2008）
	——
	200

	抛丸废气排口
	颗粒物
	《大气污染综合排放标准》GB16297-1996
	二级
	120



表5  废水污染物监测结果评价标准

	监测点位
	监测项目
	评价标准

	
	
	名称及代号
	时段、级别
	限值

	废水排口
	COD
	经开区污水处理厂接管标准
	/
	330

	废水排口
	BOD5
	经开区污水处理厂接管标准
	/
	160

	废水排口
	氨氮
	经开区污水处理厂接管标准
	/
	20

	废水排口
	石油类
	经开区污水处理厂接管标准
	/
	20

	废水排口
	SS
	经开区污水处理厂接管标准
	/
	200

	废水排口
	PH
	《污水综合排放标准》（GB8978-1996）中的三级标准
	/
	6-9



监测厂界噪声评价标准：《工业企业厂界环境噪声排放标准》（GB12348-2008）二类区标准，限值：昼间60分贝，夜间50分贝。
四、委托监测
由于我公司没有废气、废水及噪声项目的监测资质与设备，日常环境监测工作委托安徽碧之源环境检测有限公司进行监测。
五、质量控制和质量保证
（1）按照《固定污染源监测质量保证与质量控制技术规范》（试行）（HJ/T373-2007）进行。
（2）合理布设监测点，保证各监测点位布设的科学性和可比性。采样人员遵守采样操作规程，认真填写采样记录，按规定保存、运输样品。同时，监测分析方法均采用国家标准或环保部颁布的分析方法，监测人员经考核持证上岗。所有监测仪器、量具均经过质检部门检定合格并在有效期内使用。
（3）严格执行监测方案。认真如实填写各项自行监测记录及校验记录并妥善保存记录台帐，包括采样记录、样品保存、分析测试记录、监测报告等。
（4）废气手工监测质量保证措施：按照《固定污染源监测质量保证与质量控制技术规范》（试行）HJ/T373-2007进行。
（5）废水手工监测质量保证措施：按照《地表水和污水监测技术规范》HJ/T91-2002进行。
（6）噪声监测质量保证措施：噪声监测按照《工业企业厂界噪声测量方法》（GB12349-2008）中规定的要求进行。监测时使用经计量部门检定，并在有效使用期内的声级计，声级计在测试前后用标准发生源进行校准，测量前后仪器的灵敏度相差不大于0.5dB，若大于0.5dB测试数据无效。
六、自行监测结果公布
1、对外公布方式：企业电子显示屏
2、公布时限：
手工监测数据应于每次监测报告出具后次日公布。
公布内容：企业名称、排放口及监测点位（只需公布排放口的监测结果）、监测日期、监测结果、执行标准及排放限值、是否达标及超标倍数等。
1 废气公布监测点位为废气排放口，监测项目：二甲苯、VOC、颗粒物等污染物。
2 废水公布监测点位废水排口，监测项目：COD、BOD5、氨氮、石油类、SS、PH等污染物。
③噪声公布监测点位为厂界噪声，监测项目为昼间（我公司为单班生产，夜间不生产）。
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